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La Conduccion Autonoma de Vehiculos

Presentacion del tema

La conduccion autonoma de vehiculos (Autonomous Driving) se refiere a la capacidad
de un vehiculo para percibir su entorno, tomar decisiones y ejecutar acciones de
conduccion sin intervencion humana directa, apoyandose en sistemas de informacion
avanzados. Desde la perspectiva de las Tecnologias de la Informacién (Information
Technologies, IT), es un fendmeno basado en datos: integra y procesa en tiempo real
multiples fuentes de informacién —navegacion, clima, trafico y sensores del vehiculo—

para habilitar decisiones autobnomas.

Para los estudiantes de la Licenciatura en Administracion, este tema resulta relevante
porque ilustra como la integracion de sistemas, datos y algoritmos habilita nuevos
modelos de negocio, redefine cadenas de valor y transforma sectores completos, en

particular el transporte y la logistica.

Un sistema de informacion complejo

Desde el punto de vista de TI, la conduccion autonoma no es una tecnologia aislada, sino
un sistema de sistemas. El vehiculo actiia como una plataforma informatica movil donde
multiples sistemas de informacion interactian de forma continua. La calidad de la
conduccion depende directamente de la calidad, la oportunidad y la integracion de los

datos que el sistema recibe y procesa.

Las fuentes de datos y su funcion

Fuente de datos Informacién que provee Funcién en la conduccion

Navegacion Posicion, rutas, limites de Planificar rutas y anticipar
velocidad, caracteristicas maniobras

de la via
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Fuente de datos

Clima (Weather Data)

Trafico (Traffic Data)

Sensores del vehiculo

Informacién que provee

Lluvia, niebla,
temperatura, viento
Congestion, accidentes,

obras, otros vehiculos

Estado interno y entorno

inmediato

Funcion en la conduccion

Ajustar  velocidad vy
comportamiento
Adaptar  velocidad vy

recalcular rutas

Construir  representacion

digital del entorno

Los datos de navegacion optimizan tiempos, costos y eficiencia operativa, aspectos clave
en logistica. Los datos climéaticos y de trafico permiten reducir riesgos y mejorar la
previsibilidad del servicio. Los sensores generan una representacion digital del entorno

que sustenta las decisiones en tiempo real.

Integracion de datos y toma de decisiones automatizada

El elemento central de la conduccion autdbnoma es la integracion de datos heterogéneos:
navegacion, clima, trafico y sensores deben combinarse de forma coherente y sincronica.
Este desafio se resuelve mediante arquitecturas de integracion, procesamiento en tiempo
real y reglas de decision. La conduccion auténoma implica toma de decisiones
automatizada (Automated Decision Making): el sistema evalia multiples variables y
selecciona la accion mas adecuada, lo que plantea nuevos desafios en términos de

responsabilidad, control y gobierno de sistemas.

Vinculo con la logistica y la administracion

En contextos logisticos, la conducciéon auténoma permite optimizar rutas y tiempos,
reducir costos operativos y mejorar la previsibilidad del servicio. Estos beneficios se
traducen en eficiencia y competitividad desde la perspectiva administrativa, y requieren
integracion con sistemas de planificacion, monitoreo y control desde la perspectiva

tecnologica.
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Riesgos y limitaciones

La dependencia de datos implica riesgos asociados a su calidad, disponibilidad y
seguridad. Datos incompletos o desactualizados afectan directamente las decisiones del
vehiculo. Desde la administracion, estos riesgos deben gestionarse como riesgos
tecnologicos y operativos, con controles, validaciones y mecanismos de redundancia. La
conduccion auténoma evidencia que la tecnologia es tan confiable como los datos que

utiliza.

Conceptos clave

e La conduccién autdbnoma como sistema de sistemas basado en datos.

e Fuentes de datos: navegacion, clima, trafico y sensores.

e Integracion y procesamiento en tiempo real como condicion esencial.
e Toma de decisiones automatizada y sus implicancias de gobernanza.

e Vinculo con la optimizacion logistica y los modelos de negocio.

e Riesgos derivados de la dependencia de datos.

Preguntas de repaso del tema

1. ¢Por qué la conduccién autébnoma puede considerarse un sistema de informacion

complejo?
2. (Qué tipos de datos utiliza y qué funcion cumple cada uno?
3. ¢Por qué la integracion de datos es critica en la conduccion autébnoma?
4. (Qué se entiende por toma de decisiones automatizada y qué desafios plantea?
5. (Qué similitudes existen entre la conduccion auténoma y la gestion

organizacional basada en sistemas?
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6. (Qué impacto tiene la conduccion autonoma en la logistica y la cadena de

suministro?
7. (Qué riesgos tecnologicos derivan de la dependencia intensiva de datos?
8. (Como afecta la calidad de los datos al desempeio del vehiculo autbnomo?
9. (Por qué se afirma que la conduccioén autonoma redefine cadenas de valor?

10. ;Qué relacion existe entre la conduccion autonoma y la gobernanza de sistemas?
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